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Sugerencias y Recomendaciones

e Para evitar que las piezas se aflojen con el uso colocar una gota de Kola-loka en los
ensambles u otro tipo de pegamento.

e Desprender cuidadosamente las piezas de la galleta.

e Antes de colocar el Arduino, el puente H y el sensor ultrasdnico, asegurate de
tener unos cables previamente conectados a estos dispositivos, asi te serd mas
facil hacer tus conexiones.

e En caso de que el producto este en mal estado o incompleto favor de reportarlo

e Robotica CRYA no se hace responsable por piezas rotas por un mal uso.
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