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MANUAL DE ENSAMBLE BRAZO 5 MOVIMIENTOS

Los ensambles de las piezas de las plantillas te permitirdn construir un brazo
robot manipulador completamente funcional de 5 grados de libertad y esta
calculado para aprovechar la mdaxima fuerza de los motores servo (no
incluidos), el material presentado esta cortado en laser y el material es
resistente y ligero ideal para el proyecto, recuerda si es el caso y crees que la
pieza ensamblada podria zafarse puedes hacer uso de pegamento solo fijate
gue este no caiga donde se realiza el movimiento.
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NOTAS IMPORTANTES
Calibrar los servos dependiendo del movimiento que quieras realizar
No mover los servos a mano, calibrarlos mediante un probador de servos o programacion
La conexidn servos- Arduino es a gusto de cada persona

Cablea de modo que no interrumpa los movimientos del robot

CONTENIDO:
4 Galletas de madera

Bolsa de seguros de laton

HERRAMIENTAS NECESARIAS (NO INCLUIDAS)
Pegamento blanco

Kola loka

Desarmador de cruz

5 servomotores Mod. MG995

CONSIDERACIONES IMPORTANTES
- Los servomotores no se incluyen en el kit.

- Los tornillos utilizados para fijar los mandos vienen incluidos en cada servo



