
MANUAL DE ENSAMBLADO PARA KIT DE ROBOT TIPO SCARA 

 

 

Iniciamos verificando que nuestro Kit contenga 4 galletas de MDF con piezas 
distintas una de la otra 

 

Extraemos todas piezas con mucho cuidado evitando romper alguna 
 

 



 

   

Limpiamos el material excedente en las piezas 

 

 

 

Después de haber quitado todo el excedente de material procedemos a 
ensamblar el robot 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



INSTRUCCIONES DE ENSAMBLAJE 

 

 

 

 

 

Comenzaremos armando la base de nuestro robot scara  
 

Base Superior donde se aloja el servomotor 
 



 

 

 

Colocamos el servo y lo sujetamos con seguros o con tornillos, fijamos con un 
punto de cola-loca las demás piezas para evitar que se desprendan 

 

Comenzamos a armar los eslabones de nuestro robot 
 



 

 

Comenzamos a armar los eslabones de nuestro robot. Tomamos el engrane y le 
colocamos el mando fijándolo con tornillos, cortamos el sobrante del tornillo 

 

Colocamos el engrane en el servo  
 



 

 

Tomamos las piezas restantes y colocamos la cremallera, una vez puesto la 
cremallera colocamos el servo ya fijado con seguros 

 

Vistas del interior y la pieza una vez armada 
 



 

 

 

 

  

 

Tomamos las piezas restantes y armamos el eslabón faltante fijándolo con cola-
loca, ponemos el servo en su lugar correspondiente como se observa en la 

figura 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Tomamos una vez más las piezas armada anteriormente y les colocamos su 
mando correspondiente de la siguiente manera 

 

Ensamblamos las piezas y las fijamos con su respectivo tornillo 
 



 

 

 

  

  

 

 

 

 

 

 

 
 

Colocamos las tapas e instalamos nuestro arduino UNO 
 


