
Control de motor con pulsadores 
 

Definición 
 

Poder controlar el giro de un motor por medio de los pulsadores y un par de 
pilas de 1.5 volts 
 

 Aplicación en la robótica 
1. Manejo de robots 
2. Menos consumo de energía  

 
Materiales 
 

1. 2 pulsadores 
2. 2 pilas AA de 1.5 volts 
3. 1 motor 

 
Diagrama 
 
 

 
 

 

 

 

 

Funcionamiento del circuito 
 
Con la conexión de los botones hacia las baterías podremos invertir el giro del 
motor, conectando una de las patas de cada botón al positivo de cada batería 
y las otras patas las pondremos en serie a el motor, de la misma manera 
conectamos en serie el lado negativo de las baterías al motor. 
 
 

Si te ha gustado este proyecto te recomendamos nuestro E-book como 
generar dinero con robótica y así emprender tu negocio con tecnología. 

 



 


